(8) Protecoes de corrente URP5500 — URP5501

8 — Protecgoes de corrente
8.1 — Origem da corrente de neutro

A origem da corrente de neutro (N) é definida através do parametro IN N/D programado na
pasta GERAL do programa aplicativo de configuragdo e leitura do relé. O relé calcula
numericamente a corrente de neutro através de soma vetorial das correntes das fases A, Be C ou
mede através da entrada ID.

7 Pextron Controles Eletrénicos - [m] x
- - Relé: URP5500-5/5501-5  Local: PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS
e d
% & 2 OA: Ordem de Ajuste 0s: Ordem de Servico DATA: M :®
Ler Relé GravarRelé  Ler Arauivo Graver Arquive  EQUIDamento: Bay 12 Solicitants: Responsavel e/on solicitante PEXTRON
. TERMO CONFIGURAGOES ENTRADAS SAIDAS SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES 7912t COMUNICACAO DNP
Relacao dos transformadores de medicao FREQ. (81)
RTCFN 1 RTCD 1 RTP 1 Frominal |60 | Fiio 2 | JF[ bf 0.199 IF[t 0.097
Sincronismo (25) Fe<lfp 585 Fe<it 10 <<1dFjdt D <<1dFP 595 <<1dFt 1
DeltsF 0.199 Delta ANG 5 P
F<<2fp 56,5 F<<2t 0.097 ||<<2dF/dt O <<2dFP 595 <<2dFt 1
DeltaV 3 — —
. F==1fp 62 F==1t 30 ==1dF/dt 0 >>1dFP 605 >>1dFt 1
Retomno de disco (51C)  Alimentacdo auxiliar(27-0) A — !
Tdisco  0.097 ‘Vcaiv| Ve<<a70 76 F>=2fp 66 F==2t 0,097 ||==2dF/dt O »>2dFP 605 =>2dFt 1
Tempo check de disjuntor B.A. (Check da bobina de abertura) R.A(79) S—
Pri | 1t Tmorto1 1 Setral |1
T62-5F (S0BF) 0.046 TBA 0097 e __
NRA Segundo religamento Tmarto2 2 Setra2 (2 ~
Deteccio de 2H 78 (Salto Vetorial) - —
w2 1 vsT78 15 BLV78 50 |3 v| Terceiro religamento Tmorto3 3 Setra3 |3 -
L Quarto religamento Tmorto4 4 Setrad 4
Acumulador de 12t (52) Set Inicial Tempo tecla L/D
SetOpen 0 Set ‘1 \,‘ TemplD 10 Treset 5 TpulsoRA  0.143 TsincRA 10
Tmpl2t 0.023 Origem da comrente de neutro (IN)
Alm 12t 10 INND 1 0=Calculade 1= Medido
HLT.
Prel2tA 0 HLTFt HLT Nt HLT GSt Calendario e relogio (Relogio)
Prel2tB 0 0.097 0.097 0.097 Ano Més Dia
Acertar o Acertaro
Prel2tC 0 relé com relé com
f datafhora datafhora
Hora Minuto Segundo - .
(] Gravar Prel2t e SetOpen 2 digitada sistema

Programac3do em tela = Arquivo (C:\Pextrom\URP5500\URP550x_72a250_250V_V7_8_9 default.rcf)

O TemaClaro (O Tema Escuro Reconectande: 0  Tentativas: @ X RX

Figura 8.1: Pasta GERAL do programa aplicativo.

Parametro Descricao do parametro Faixa de ajuste

Origem da corrente da unidade de 0 | neutro calculado numericamente

IN N/D

neutro 1 | neutro medido através da entrada ID

Tabela 8.1: Parametro para selegao da origem do neutro.
Notas:

1 — Com neutro calculado numericamente usar RTC FN como relagédo de TC.

2 — Com neutro medido através da entrada ID usar RTC D como relagdo de TC.
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(8) Protecoes de corrente URP5500 — URP5501

8.2 — Protecao de sobrecorrente
8.2.1 — Unidade instantanea
Relé de sobrecorrente com fungdes 50, 50N e 50Q/46.

8.2.1.1 — Ajustes disponiveis

A programacado dos parametros é realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura 8.2 sinaliza os parametros
disponiveis da unidade instantanea para o SET 1.

7= Pextron Controles Eletrénicos = O x
2 2 Relé: URP5500-5/5501-5  Local: PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS
L] 4 QOA: Ordem de Ajuste 0S: Ordem de Servieo DATA: 01/01/2010 _l®
L’:r.Re\é Gra*‘;‘a‘r Relé Ler Arguive Gravar Arguive  EqQuipamento: Bay 12 Solicitante: Responsavel e/om solicitante PEx'Ro“
E TERMO CONFIGURAGCOES ENTRADAS SAIDAS GERAL SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES 7912t COMUNICACAQ DNP
Curva Fase (51) Curva Neutro (91N) Seq neg (51Q/46) Direcional fase (67) Direc. neutro (67N) Dil\eciqnal Qe Def. sobretensdo (59_1)
I>Fip 1 I=MNip  0.25 I=Qip 5 I>Fdip 1 I>Ndip 125 E,?zig;m'a atva V>>Fvp 400
I>F curva | >Necuva Ml ~|  1>Qeuva |ﬁ| I=Fd cuv |M| v‘ I=Nd cuv |M| V| dPinv (O Va=Ft 0.097
I=>Falfa 1 I=Nalfa 1 I>Qalfa 1 I>Fdalfa 1 I=Ndalfa 1 Pr=>F Pp 250 Inst. sobretensao (59_2)
I=F beta 1 I=Nbeta 1 I>Qbeta 1 I>Fdbeta 1 I=Nd beta 1 Pr=>F t 0.097 V==xFvp 400
I=F delta O I=Ndelta 0 I=Qdelta O I>Fddelta O I>Nd delta 0 Ves=Ft 0.097
I>FK 135 I5NK 135 >QK 135 IsFdk 135 I>NdK 135 E;'éf;:a;‘l‘:iva Def. cobrotone3a de
I>Fdt 1 I=Ndt 1 I=Qdt 1 I>Fddt 1 I>Nddt 1 (32Q) neutro (59N/64G)
Definido Fase (51)  Def. Neutro (51N) dFinv [ dinv  (J daiv O R 100
I==Fip 200 I==Nip 50 Tipo N 0 QrsFQp 250 VNt 0.097
I>2F t 0.097 I>>Nt 0.097 Qr=>Ft 0.097 Def. subtensao (27_1)
Instantaneo de I =1 de T a de HEEE L VpoldN 10 Poténcia Ativa T 10
Fase (50) Neutro (50N) seq neg (50Q/46) AMTdF 45 AMTdN 45 Modo s Ve<Fi 0.097
I>==F ip 200 I===Nip 30 Iz>>Qip 200 I==>Fdip 200 I==Ndip 25 (O Trifasico Inst. subtens3ao (27_2)
I>=>Ft 1 I==>Nt 0 I=>=Qt 0.023 I=>>Fdt  0.046 I>>Ndt 0.046 V<<<Fvp 10
Subcormrrente de fase (37) Restricio por tensfo (50v/51v/67v) We=<Ft 0.097
I<<Fip 150 l<<Ft 0.097 I=FVR 200
Bloqueio de rel (79) /D de GS (50/51GS) CORIAR | v
IBFRA 200 [BMRA 200 IBDRA 50 1>>GSip 50 1>>GS1t 0,097 SET 1
Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextromn\URP5500\URP550x_72a250_250V_V7_8_9_defauli.rcf)
O TemaClaro ) Tema Escuro Reconectando: 0  Tentativas: 0 X RX

Figura 8.2: Pasta SET 1 sinalizando a unidade instantanea.

Os ajustes de fase e neutro estao disponiveis nos parametros listados na tabela 8.2.

Parametro

Descricao do parametro

Faixa de ajuste

Corrente de partida instantanea de fase

In=1A

0,04 ... 40 (x RTC FN) A

[I>>>F ip
>0 In=5A]| 0,10 ... 100 (x RTC FN) A
I>>>F t | Tempo instantaneo de fase. 50 0,00...1,00s
0,02...40 A
_ (x RTC FN) para INN/D =0
n=1A 0,004 ... 10 A
. Corrente de partida instantanea de neutro (x RTC D) para IN N/D = 1
I>>>N ip
50N 0,048 ... 100 A
In=5A| (XRTCFN)paralNN/D=0

0,012...25A
(x RTC D) para IN N/D =1
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(8) Protecoes de corrente URP5500 — URP5501

[>>>Nt | Tempo instantdneo de neutro. 50N 0,00...1,00 s

I>>>Q i Corrente de partida instantanea de fase de In=1A| 0,04..40 (x RTC FN) A
P sequéncia negativa. 50Q/46 In=5A|0,10 ... 100 (x RTC FN) A

I>>>Q t Tempo instantaneo de fase de sequéncia 0,025 ...1.00 s

negativa. 50Q/46

Tabela 8.2: Parametros para ajuste da unidade instantanea.

8.2.1.2 — Funcionamento

Quando o valor da corrente em uma das entradas, ou em todas, for 2% acima do respectivo valor
ajustado para partida (pick-up) da unidade o relé dispara a contagem de tempo da unidade. Se a
corrente continuar acima do valor de partida por um tempo maior que o programado, a saida
configurada na matriz fecha instantaneamente e permanece energizada até o valor de corrente
atingir o valor de rearme (drop-out) de 98 % da corrente de partida. O tempo de atuagéo da

unidade € menor que 50 ms.

8.2.1.3 — Sinalizacao

O estado da protecédo € indicado nos leds da IHM
aplicativo de configuragao e leitura do relé.

Bandeirolas

A B C N |A

51 0 O O O|0O
[so O O O O]l O
67 0O O O 0O | O
5% 0 O O O | 0O
81

77 0 0O O OO

1 2 3 4 |47

local e na pasta MEDIGOES do programa

SO U0 00O =
0 @O0 00O o

27
32
37

UJ
27-0

Figura 8.3: Sinalizagdo da unidade Instantanea.
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(8) Protecoes de corrente URP5500 — URP5501

8.2.2 — Unidade temporizada

8.2.2.1 — Unidade temporizada de tempo dependente

Relé de sobrecorrente fungdes 51, 51N e 51Q/46.

8.2.2.1.1 — Ajuste da corrente de partida

A programagao dos parametros é realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura 8.4 sinaliza os parametros

disponiveis da unidade temporizada para o SET 1.

%= Pextron Controles Eletrénicos = m] X
= 20 Relé. URP5500-5/5501-5 Local PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS m
Y [P t s . - , J®
T r R QA: Ordem de Ajuste 0S:  Ordem de Servico DATA: 01/01/2010 —

Ler Relé Gravar Relé Ler Arquive Gravar Arquive  Equipamento” Bay 12 Solicitante: Responsavel e/ou solicitante PEXTRON
E TERMO CONFIGURAGOES ENTRADAS SAIDAS GERALI SET1 I SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES 7912t COMUNICAGAO DNP
Curva Fase (51) Curva Neutro (51N) Seq neg (51Q/46) Direcional fase (67) Direc. neutro (67N) Direcional de Def. sobretensao (59_1)
téncia atr
I>Fip 1 I*Nip 025 I>Qip 5 I>Fdip 1 I>Ndip ~ 1.25 E’;zp;'c'a 2 V=>Fvp 400
I=F curva | MI ~ I=Ncurva MI 1=Q curva|M| v‘ I=Fd cuv |M| | I=Ndcuv |MI P O VssFt 0.097
I>Falfa 1 I=Nalfa 1 I=Qalfa 1 |=Fdalfa 1 I=Ndalfa 1 Pr=>FPp 250 Inst sobretensao (59_2)
I=Fbeta 1 [=Nbeta 1 [=Qbeta 1 I>Fdbeta 1 I=Nd beta 1 Pr=>Ft 0.097 V=:=Fvp 400
I>F delta 0 I=Ndelta 0 I>Qdelta O |=Fddelta O I=Nd delta 0 Va>=Ft 0.097
Direcional de
I>FK 135 I=NK 135 135 135 135 5 :
. g B BRI OGS poténcia reativa Def. sobretensao de
I2Fdt 1 I=Ndt 1 =Qdt 1 I>Fddt 1 I>Nddt 1 (32Q) neutro (59N/64G)
M i M — Va=N 400
Definido Fase (51) | Def. Neutro (51N) dFinv [J dNinv [ dQinv O e ==
15>Fip 200 I>>Nip 50 TpeN 0 Qr>Fap 250 Va>Nt 0097
I==Ft 0.097 |==Nt 0.097 Qr=>Ft 0.097 Def. subtensao (27_1)
MEMdF 1 VpoldM 10 o V=<Fvp 10
| 3 de I 3 de I 3 e Poténcia Ativa
Fase (50) Neutro (50N) seq neg (50Q/46) AMTdF 45 AMTdN 45 Modo Ve<Ft 0.097
© Monofasico -
I==>Fip 200 I==>Nip 30 I>>=Qip 200 |I=>>Fdip 200 I=>Ndip 25 @ TiEsen Inst. subtens3o (27_2)
I=22Ft 1 I=>2Nt 0 I>>>Qt 0,023 |=>>Fdt 0,046 I>=Nd t 0.046 V<<<Fvp 10
Subcorrente de fase (37) Resiricio por tensao (50v/51v/67v) VeesFt 0.097
l<<Fip 150 l<<Ft 0.097 I>FWVR 200
COPIAR v
Bloqueio de relig (79) ! aneo/Definido de GS (50/51GS)
IBFRA 200 IBNRA 200 [BDRA 50 1>>GS ip 50 1>>GSt 0,097 SET 1

Programacao em tela = Arquivo (C:\PexiromURPS5500\URP550x_72a250_250V_V7_8_9_default.rcf)

O TemaClaro O TemaEscuro Reconectando: 0  Tentativas: 0 X RX

Figura 8.4: Pasta SET 1 sinalizando a unidade temporizada de tempo dependente.

Os ajustes de fase e neutro estdo disponiveis nos parametros listados nas tabelas 8.3, 8.4 e 8.5.

Fase
Parametro Descrigcao do parametro Faixa de ajuste
I>F ip Corrente de partida tempo dependente de In=1A10,04..2,60 (x RTCFN) A
fase. 51 In=5A| 0,04...13 (x RTC FN) A
I>Fcurva | Tipo de curva de atuacdo para fase. 51 NI = MI-El —Ugl'E—RIZT —FLAT-
I>F o Constante o para a curva USER de fase. 51 0,020 ... 3,00
I>F B Constante B para a curva USER de fase. 51 0,000 ... 1,00
I>F & Constante 6 para a curva USER de fase. 51 0,000 ... 1,00
I>F K Constante K para a curva USER de fase. 51 0,10 ... 100
I>F dt Constante dt para a curva de fase. 51 0,01 ... 3,00

Tabela 8.3: Parametros para ajuste da unidade temporizada de tempo dependente de fase.
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(8) Protecoes de corrente URP5500 — URP5501

Neutro
Parametro Descricao do parametro Faixa de ajuste
0,02 ...2,60 A
(x RTC FN) paraINN/D=0
In=1A
0,004 ... 0,650 A
, Corrente de partida tempo dependente de (x RTC D) para IN N/D = 1
I>N ip
neutro. 51N 0,048 ... 13 A
(x RTC FN) paraINN/D =0
In=5A
0,012...3,25 A
(x RTC D) para IN N/D = 1
NI — Ml — El - IT — I°T — FLAT -
I>Ncurva | Tipo de curva de atuacgéo para neutro. 51N USER
I>N « Constante a para a curva USER de neutro. 0,020 ... 3,00
51N
I>N B Constante 3 para a curva USER de neutro. 0,000 ... 1,00
51N
I>N 5 Constante 6 para a curva USER de neutro. 0,000 ... 1,00
51N
I>N K Constante K para a curva USER de neutro. 0,10 ... 100
51N
>N dt Constante dt para a curva de neutro. 51N 0,01 ... 3,00
Tabela 8.4: Parametros para ajuste da unidade temporizada de tempo dependente de neutro.
Sequéncia Negativa de Fase
Parametro Descrigcao do parametro Faixa de ajuste
: Corrente de partida tempo dependente de In=1A1]0,04...2,60 (x RTC FN) A
I>Q ip . . )
sequéncia negativa de fase. 51Q/46 In=5A[0,04 ... 13,0 (x RTC FN) A
I>Qcurva Tipo de curva de atuagao para sequéncia NI — Ml — El = IT — I?T — FLAT -
negativa de fase. 51Q/46 USER
Constante a para a curva USER de sequéncia
>Qo negativa de fase. 51Q/46 0,020 ... 3,00
Constante p para a curva USER de sequéncia
>Q B negativa de fase. 51Q/46 0,000 ... 1,00
Constante 6 para a curva USER de sequéncia
Q3 negativa de fase. 51Q/46 0,000 ... 1,00
Constante K para a curva USER de sequéncia
>
>QK negativa de fase. 51Q/46 0,10 ...100
Constante dt para a curva de sequéncia
>Qdt |\ oqativa de fase. 51Q/46 0,01...3,00

Tabela 8.5: Parametros para ajuste da unidade temporizada de tempo dependente de sequéncia negativa de fase.

Notas:

1 — Com correntes de entrada acima de 40 A de neutro para corrente nominal (In) de 1A, a atuagao do relé da
unidade temporizada tende ao tempo definido.

2 — Com correntes de entrada acima de 200A para corrente nominal (In) de 5A, a atuagédo do relé da unidade
temporizada tende ao tempo definido.
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(8) Protecoes de corrente URP5500 — URP5501

8.2.2.1.2 — Funcionamento

Para que ocorra a partida da unidade temporizada de tempo definido dependente, a corrente
da entrada deve ultrapassar em 1,02 vezes o valor ajustado para a corrente de partida (Ip). Se a
corrente continuar acima do valor de partida por um tempo maior que o programado na curva do
relé, a saida configurada na matriz fecha ap6s tempo da curva e permanece energizado até o
valor de corrente atingir o valor de rearme (drop-out) de 98 % da corrente de partida.

O tempo de atuacao depende do valor da corrente. Quanto maior for o valor da corrente acima
do valor de partida menor sera o tempo de atuagao (IEC 60255-3 e IEC 60255-151). A equacéo 1
caracteriza a unidade temporizada de tempo dependente para fase e neutro.

= KXxdt s
(- p)

(equacao 1)

Onde:

t - tempo de atuacgéo teodrica.

K - constante que caracteriza a curva.

dt - dial de tempo.

M - multiplo da corrente de atuagao (corrente de entrada / corrente de partida).
o - constante que caracteriza a curva.

o - constante que caracteriza a curva.

B - constante que caracteriza a curva.

A tabela 8.6 fixa as constantes para as curvas normalizadas.

Constantes
Curva K o B )
Normalmente inversa (NI) 0,14 0,02 1 0
Muito inversa (MI) 13,5 1 1 0
Extremamente inversa (El) 80 2 1 0
IT 60 1 0 0
I°T 540 2 0 0
FLAT 1 0 0 0

Tabela 8.6: Constantes para curvas normalizadas unidade temporizada de tempo dependente.

Quando o parametro que define a curva é programado em NI, MI, El, IT, 12T e FLAT o relé fixa
automaticamente as constantes da curva. Para programacdo em USER, o usuario determina as
constantes da curva e gera curvas intermediarias.
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(8) Protecoes de corrente URP5500 — URP5501

8.2.2.1.3 - Exemplos de curvas normalizadas

Os anexos relacionados na tabela 8.7 exemplificam curvas normalizadas.

Anexo 1 Normalmente inversa (NI)
Anexo 2 Muito inversa (MI)

Anexo 3 Extremamente inversa (El)
Anexo 4 Curva IT

Anexo 5 Curva 12T

Tabela 8.7: Anexos de curvas normalizadas da unidade temporizada de tempo dependente.

8.2.2.1.4 - Sinalizagao
O estado da protecdo é indicado nos leds da IHM local e na pasta MEDIGOES do programa
aplicativo de configuragao e leitura do relé.
8.2.2.2 - Unidade temporizada de tempo definido
Relé de sobrecorrente fungdes 51, 51N e 51GS.

8.2.2.2.1 - Ajuste da corrente de partida

A programagao dos parametros é realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura 8.5 sinaliza os parametros
disponiveis da unidade temporizada para o SET 1.

= Pextron Controles Eletrénicos - O X
- o Relé: URP5500-5/5501-5 Local: PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS ml
= % * 2 OA: Ordem de Ajuste 0s: Ordem de Servico DATA: 01/01/2010 _l®
Ler Relé - Gravar Relé Ler Arquive Gravar Arquive  Equipamento” Bay 12 Solicitante: Responsavel e/oum solicitante PEX'I'ROH

E TERMO CONFIGURAGOES ENTRADAS SAIDAS GERAL SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES 7912t COMUNICACAO DNP

Curva Fase (51) Curva Neutro (51N) Seq neg (51Q/46) Direcional fase (67) Direc. neutro (67N) Direcional de Def sobretensdo (59_1)
Fip 1 >Njp 025 Qip 5 Fdip 1 =Ndip 125 f;z'ﬁ;“:ia Slva VasFwp 400
I=F curva |MI w|  I*Ncurva |MI w \>chrva|Ml v| 1=Fd cuv |MI v| I=Nd cuv |M| V| P O VezFt 0,097
I=Falfa 1 I=Nalfa 1 I=Qalfa 1 I>Fdalfa 1 I>Ndalfa 1 Pr==FPp 250 Inst. sobretensao (59_2)
I>Fbeta 1 I>Nbeta 1 I>Qbeta 1 I>Fdbeta 1 I>Ndbeta 1 Pr=>Ft 0.097 V=>=Fvp 400
I=F delta 0 I=Ndelta 0O I>Qdelta 0 I>Fddelta 0 I>Nddelta 0 V=2=F t 0.097
>FK 135 NK 135 >0K 135 >FdK 135 =NdK 135 Eg;’:;’;i‘:;m Dot sobretensao de
I2Fdt 1 I>Ndt 1 >Qdt 1 I>Fddt 1 I>Nddt 1 (32Q) neutro (59N/64G)
Definido Fase (51)  Def. Neutro (51N) dFinv [ dNinv [ dQinv O Veehvp 400
I>>Fip 200 >>Nip 50 TipoN 0 ae>Fap 250 RECH O 0.097
I=>Ft 0.097 I>=Nt 0.097 Qr=>Ft 0.097 Def. subtensdo (27_1)
- " ~ - " e e dh MEMdF 1 VpoldN 10 Py V=<Fvp 10
Fase (50) Neutro (50N) seq neg (50Q/46) AMTdF 45 AMTdN 45 Modo . V<<Ft 0.097
I=>>Fip 200 I=>>Nip 30 I>>>Qip 200 I>>>Fdip 200 I=>Ndip 25 @ T Inst. sublensdo (27_2)
I=>>Ft 1 I=>>Nt 0 I===Qt 0.023 I==>Fdt  0.046 I=>Ndt 0.046 V<<<Fvp 10
Subcorrente de fase (37) Restricao por tensao (50v/51v/67v) Ves<Ft 0.087
I<<Fip 150 l<<Ft 0.097 I>FVR 200
Bloqueio de (79) InstantaneofDefinido de GS (50/51GS) COPIAR ‘—V‘
IBFRA 200 [BNRA 200 [BDRA 50  [>>GSip 50 1>>GS1 0.097 SET1

Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextron\URP5500\URP550x_72a250 250V V7 8 9 default.rcf)

O TemaClare O Tema Escuro Reconectando: 0 Tentativas: 0 = RX

Figura 8.5: Pasta SET 1 do programa aplicativo sinalizando a unidade temporizada de tempo definido.
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(8) Protecoes de corrente URP5500 — URP5501

Os ajustes de fase, neutro e sensor de terra estdo disponiveis nos parametros listados na
tabela 8.8.

Parametro Descricao do parametro Faixa de ajuste
5> F ip Corrente de partida tempo definido de fase. |In=1A]| 0,04 ...40 (x RTC FN) A
51 In=5A] 0,10 ... 100 (x RTC FN) A
>>F t Tempo definido de fase. 51 0,10 ... 240 s
0,02...40 A
(x RTC FN) paraINN/D =0
In=1A
0,004 ... 10 A
. Corrente de partida tempo definido de neutro (x RTC D) para INN/D = 1
I>>N ip N
o 0,048 ... 100 A
(x RTCFN) paraINN/D=0
In=5A
0,012...25A
(x RTC D) para IN N/D = 1
I>>N t Tempo definido de neutro. 51N 0,10 ... 240 s
1>>GS ip Corrente de partida tempo definido de sensor In=1A/0,0039..10 (x RTC D) A
de terra. 50GS/51GS In=5A| 0,02..50 (x RTCD)A
Tempo definido de sensor de terra.
[>>GS t 50GS/51GS 0,00 ...240s

Tabela 8.8: Parametros para ajuste da unidade temporizada de tempo definido.

NOTA: Sobrecorrente instantanea de sensor de terra (50GS) é habilitada quando o parametro I>>GS t for igual a 0.

8.2.2.2.2 — Funcionamento

Para que ocorra a partida da unidade temporizada de tempo definido independente, a corrente da
entrada deve ultrapassar em 1,02 vezes o valor ajustado para a corrente de partida (Ip). Se a
corrente continuar acima do valor de partida por um tempo maior que o programado, a saida
configurada na matriz fecha ap6s tempo da programado e permanece energizado até o valor de
corrente atingir o valor de rearme (drop-out) de 98 % da corrente de partida.

8.2.2.2.3 - Sinalizagao

O estado da protecéo é indicado nos leds da IHM local e na pasta MEDIGOES do programa
aplicativo de configuragao e leitura do relé.

Bandeirolas

A B C N | A B C
[ssn O O O O]J]O O O =7
s0 0 O 0O 0O|0 O O 32
6 0 O O O|0O O O 37
9 0 O 0O 0|0 O O
81 Q@ GS
79 0 0 0O OO0 0 O O
1 2 3 4 |47 86 78 270

Figura 8.6: Sinalizagdo da unidade tempo definido
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8.3 — Protecao de subcorrente

8.3.1 — Unidade temporizada de tempo definido

Relé de subcorrente funcao 37.

8.3.2 — Ajuste da corrente de partida

A programagao dos parametros é realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura 8.7 sinaliza os parametros
disponiveis da protegao de subcorrente de fase para o SET 1.

5= Pextron Controles Eletrénicos = m] *
- - Relé: URP5500-5/5501-5  Local PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS
- PHH
S % * 2 OA: Ordem de Ajuste 0s: Ordem de Servico DATA: 01/01/2010 _l®
L:r.F{elé Gravar Relé Ler Arquive Gravar Aquive  EQuipamenio: Bay 12 Solicitante: Responsavel e/ou solicitante PEXTRON
E TERMO CONFIGURAGOES ENTRADAS SAIDAS GERAL| SET 1| SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES 7912t COMUNICACAO DNP
Curva Fase (51) Curva Neutro (51N) Seq neg (510/46) Direcional fase (67) Direc. neutro (67N) Direcional de Def. sobretensdo (59_1)
oténcia ativa
1>F ip 1 I>Nip 0.25 I=Qip b I=Fd ip 1 I=Nd ip 125 ?HP) V=>F vp 400
I>F curva MI “|  Ncuva M «| I>Qcuvami «| I>Fdew M ©| BNdew MI = @ VesFE 0,097
I>Falfa 1 I=Nalfa 1 I=Qalfa 1 I>Fdalfa 1 I=Ndalfa 1 Pr=>F Pp 250 Inst. sobretensao (59_2)
I=Fbeta 1 I=Nbeta 1 I=Qbeta 1 I>Fdbeta 1 I>Ndbeta 1 Prs>Ft 0.097 Ve=:>Fvp 400
I=Fdelta 0 I>Mdelta 0 I>Qdelta 0 I>Fddelta O I>Nd delta O Ve=s>Ft 0.097
Direcional de
I=F K 135 I=NK 135 135 135 135
- . i . )3 . (AR . (YIS . poténcia reativa Def. sobretensio de
I=Fdt 1 I>Ndt 1 >Qdt 1 I>Fddt 1 I>Nddt 1 (32q) neutro (SIN/64G)
m m . Va>Ny| 400
Definido Fase (51)  Def. Neutro (51N) G dNimv [ dainv [ o el —
==Fip 200 I==Nip 50 TipoN 0 Qr=>FQp 250 V>Nt 0.097
|==Ft 0.097 I==Nt 0.097 Qr=>F t 0.097 Def. subtensdo (27_1)
MEMdF 1 Vpoldd 10 o Ve<Fvp 10
i a de I ] de I de Poténcia Ativa —
Fase (50) Neutro (50N) seq neg (50Q/46) AMTdF 45 AMTdN 45 Modo V<<Ft 0.097
. © Monofésico -
I=>=Fip 200 |===>MNip 30 |=>=Qip 200 I>>>Fdip 200 I==Ndip 25 i InsL sublensdo (27_2)
I=>=Ft 1 I=>>Nt 0 I==>Qt 0.023 I>>>Fdt  0.046 I>>Ndt  0.046 Ve<<Fvp 10
Subcorrente de fase (37) Resiricao por tensao (50v/51v/67v) Ve<zFt 0.097
l<<Fip 150 l=<Ft 0.097 I*FVR 200
i i . COPIAR | v
Bloqueio de relig: (79) [ aneo/Definido de GS (50/51GS)
IBFRA 200 [BMRA 200 [BDRA 50 1>>GSip 50 1>=GSt 0.097 SET 1
Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextrom\URP5500\URP550x_72a250_250V_V/_8_9_default.rcf)
O TemaClaro O Tema Escuro Reconectando: 0 Tentativas: 0 ™ RX

Figura 8.7: Pasta SET 1 do programa aplicativo sinalizando a unidade de subcorrente.

Os ajustes de fase, neutro e sensor de terra estdo disponiveis nos parametros listados na

tabela 8.9.

Parametro Descrigao do parametro Faixa de ajuste
<<F ip Corrente de partida tempo definido de fase de|In=1A]| 0,04 ...40 (x RTC FN) A
subcorrente. 37 In=5A]0,10 ... 100 (x RTC FN) A
I<<Ft Tempo definido de fase de subcorrente. 37 0,10...240s

Tabela 8.9: Parametros para ajuste da unidade de subcorrente.

8.3.3 — Funcionamento

Para que ocorra a partida da unidade de subcorrente, a corrente da entrada deve ser menor que
0,98 vezes o valor ajustado para a corrente de partida (Ip). Se a corrente continuar abaixo do
valor de partida por um tempo maior que o programado, a saida configurada na matriz fecha apos
tempo programado e permanece energizado até o valor de corrente atingir o valor de rearme
(drop-out) de 102 % da corrente de partida.
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8.3.4 - Sinalizacao

O estado da protecdo é indicado nos leds da IHM local e na pasta MEDIGOES do programa
aplicativo de configuragao e leitura do relé.

8.4 — Restrigao por tensao
Relé de restricao de sobrecorrente de fase por tensao (50v/51v/67v).
8.4.1 — Ajuste da tensao de restrigao
A programacédo do parametro é realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do

programa aplicativo de configuragao e leitura do relé. A figura 8.8 sinaliza o parametro disponivel
da protecéo de sobrecorrente de fase com restricao por tensao para o SET 1.

= Pextron Controles Eletrénicos = a *
&= e Rels. URP5500-5/5501-5  Local: PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS
i % & * L4 OA: Ordem de Ajuste (0S:  Ordem de Servico DATA: 01/01/2010 :®
Ler Relé Gravar Relé Ler Arquive Gravar Arquive  Equipamento: Bay 12 Solicitante: Responsavel e/ou solicitante PEXTRON
E TERMO CONFIGURACOES ENTRADAS SAIDAS GERAL| SET 1| SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES 7912t COMUNICACAO DNP
Curva Fase (51) Curva Neutro (51N) Seq neg (51Q/46) Direcional fase (67) Direc. neutro (67N) Direcional de Def. sobretensdo (59_1)
téncia afi
Fip 1 I>Nip 025 >Qip 5 sFdip 1 I>Ndip 125 E’;’zp;““a va Ve>Evp 400
I>F curva [MI v|  I>Ncuva MI v I=Qcurva|MI v| Fdew (MI o ENdew (M Y| e O VarFt 0.097
I=Falfa 1 I=Nalfa 1 I=Qalfa 1 I>Fdalfa 1 I=Ndalfa 1 Pr=>FPp 250 Inst. sobretensao (59_2)
|>Fbeta 1 I>Nbeta 1 I>Qbeta 1 |>Fdbeta 1 I=Ndbeta 1 Pr=>Ft  0.097 Ves=Fyp 400
I=F defta O I=Ndelta 0 I=Qdelta O I>Fddelta 0 I=Nd delta 0 Va=sFt 0.097
Direcional de
I=F K 135 I=NK 135 135 135 135 - "
s [=FdK [=NdK poténcia reativa Def. sobretensdo de
I=Fdt 1 I=Ndt 1 I=Qdt 1 I>Fddt 1 I>Nddt 1 (32Q) neutro (59N/64G)
; M — . . V=N 400
Definido Fase (51)  Def. Neutro (51N) G dNinv [ dainv ] 0
I>>Fip 200 I>>Nip 50 TippN 0 ar>Fap 250 VesNt o D097
I>>Ft 0.097 [==Nt 0.097 Qr==F t 0.097 Def. subtensdo (27_1)
MEMJF 1 Vpoldd 10 o vz<Fvp 10
Instantineo de I 3 de I a de — Poténcia Ativa
Fase (50) Neutro (50N) seq neg (50Q/46) AMTdF 45 AMTdN 45 Modo . V<<Ft 0.097
) . — © Monofssico
I==>Fip 200 I===Nip 30 1=>=Qip 200 I>=>Fdip 200 |==Ndip 25 @ T Inst sublens3o (27_2)
>==Ft 1 [=>>Nt 0 >>>Qt 0.023 >>>Fdt 0046 [=>Ndt  0.046 Vs<<Fvp 10
Subcormrente de fase (37) Restricio por tensfo (50v/51v/67v) Vee<Fi 0.097
I==Fip 150 l<<Ft 0,097 I=FVR 200
i i . - COPIAR | |
Blog de relig stica (79) ! sneo/Definido de GS (50/51GS) —
[BFRA 200 IBNRA 200 IBDRA 50 1>>GSip 50 1>>GS1 0,097 SET 1
Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextrom\URP5500\URP550x_72a250_250V_V7_8 9_default.rcf)
O TemaClam O Tema Escuro Reconectando: 0  Tentativas: 0 ™ RX

Figura 8.8: Pasta SET 1 sinalizando a unidade de sobrecorrente tempo dependente com restrigao por tensao.

O ajuste esta disponivel no paradmetro listado na tabela 8.10.

Parametro Descrigao do parametro Faixa de ajuste

Tensao de restricdo de sobrecorrente temporizada de
fase. 50v/51v/67v 2,00 ... 250 (x RTP) V

Tabela 8.10: Parametro para ajuste da unidade de sobrecorrente tempo dependente de fase com restrigdao por tensao.

I>F VR

8.4.2 — Funcionamento

Reducgao na tensdo pode indicar uma falta no sistema elétrico e ser utilizada para aumentar a
sensibilidade de atuacéo do relé de sobrecorrente por tempo dependente. Neste caso o tempo de
atuagao depende também da tensao alternada aplicada nos bornes VA-COMUM, VB-COMUM ou
VC-COMUM do relé para cada fase. A influéncia desta tens&o na curva de atuagéo caracteriza
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uma tensao de restricdo que influénciam as correntes de partida do relé nas unidades 50, 51 e 67,
e segue a equacgao de uma reta a seguir.

A
10000 e

92,5 g
85,0

A T

% corrente de partida (Ip)

70,0 4

62,5 4. e,
550
47,5 4

40,0 |

32,5

25,0

1 1 ‘ i i ‘ i i : i
T T 1 1 T l T 1 >

U L]
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

% da tensado de restricao
Figura 8.9: Curva de atuagao da tensao de restrigao.

Analisando a curva da figura 8.9 de atuacéo da tensao de restricao verificamos as condi¢des de
restricdo para a fase A estabelecida na tabela 8.11.

Tensao aplicada V (V1-V2) Corrente de partida (Ip) Condicgao
0 Vca 0,25x Ip restricdo maxima
> valor do parametro I>F VR 1,00 x Ip sem restricao

Tabela 8.11: Condigoes de restricdo para a fase A.

A equacao 1 da unidade temporizada de tempo dependente de fase é alterada conforme a
equacao 2.

K xdt
t=— — +oxdt
(equagéo 2)
1
-p
0,75xV
Ipx|| ——— [+0,25
Vp

Onde:
t - tempo de atuagao teodrica. V - tenséo de restricao.
K - constante que caracteriza a curva. Vp - tensédo de restricdo plena
dt - dial de tempo. programada no parametro I>F VR.
I - corrente na entrada do relé. 8 - constante que caracteriza a curva.
lp - corrente de partida. B - constante que caracteriza a curva.
o - constante que caracteriza a curva.
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8.5 — Emulacgao de disco de relé eletromecanico

Relé de sobrecorrente temporizado com controle de torque (51C).

8.5.1 — Ajuste do tempo de retorno do disco

A programagdo do parametro € realizada na pasta GERAL do programa aplicativo de

configuracao e leitura do relé. A figura 8.10 sinaliza o parametro disponivel para a unidade de
sobrecorrente com controle de torque (51C).

= Pextron Controles Eletrénicos = a *
- - Relé: URP5500-5/5501-5 Local: PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS
-
HET % f .2 OA: Ordem de Ajuste 0s: Ordem de Servico DATA: w l®
Ler Relé GravarRelé  Ler Arquive Graver Arquivo  EQUipamento: Bay 12 Solicitants: Responsavel e/ou solicitante PEXTRON
. TERMO CONFIGURAGOES ENTRADAS SAIDAS SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES 7912t COMUNICAGAO DNP
Relacao dos transformadores de medicdo FREQ. (81)
RTCFN 1 RTCD 1 RTP 1 Frominal |60 | Ffilro |2 ~ | IF[ bf 0.199 IF[t 0.097
Sl () Fe<lfp 585 Fe<lt 10 <<1dFfdt 0 <<1dFP 595 <<1dFt 1
DeltaF 0.199 Delta ANG 5
DeltaV 3 F<<2fp 56.5  F<<2t 0.097 ||<<2dF/dt 0 <<2dFP 595 <<2dFt 1
F>>1fp 62 F==1t 30 =>1dF[dt 0 ==1dFP 60,5 >=1dFt 1
Retorno de disco (51C) Alimentagdo auxiliar(27-0) F ) -
Tdisco 0,097 |\m37v Veed70 76 F>>2fp 66 F=>2t 0.097 |[=>2dF/dt O ==2dFP 605 >==2dFt 1
Tempo check de disjuntor B_A_ (Check da bobina de abertura) R.A(79) —
P | i Tmorto1 1 Setral |1 -
TE2BF (50BF) 0,046 TBA 0.097 rmet lgamenta. - Tmorteh "
N RA Segundo religamento Tmorto2 2 Setra2 |2
Deteccao de 2H 78 (Salto Vetorial) . - —
2t 1 veT78 15 BLV7E 50 3 . Terceiro religamento Tmorto3 3 Setrald |3 -
. Quarto religamento Tmorto4 4 Setra4 4
Acumulador de 12t (52) Set Inicial Tempo tecla L/D
SetOpen 0 Set (1 ~ TemplD 10 Treset 5 TpulsoRA  0.148 TsincRA 10
Tmpl2t 0.023 Origem da corrente de neutro (IN)
Ami2 10 INND 1 0-Calculado 1= Medido
HLT.
BECEEN0 WA HLT Nt HTGSt  Calendario e relégio (Relogio)
Prel2tB 0 0.097 0.097 0,097 Ano Més Dia
Acertaro Acertaro
Prel2tC 0 relé com relé com
- datafhora data/hora
Hora Minuto Segundo L .
] Gravar Prel2t e SetOpen B digitada sistema

Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextrom\URP5500\URPS550x_72a250_ 250V_V7_8 9 default rcf)
O TemaClare (O TemaEscuro Reconectando: 0  Tentativas: 0 TX RX

Figura 8.10: Pasta GERAL - parametro da unidade de sobrecorrente com controle de torque (51C).

O ajuste esta disponivel no parametro listado na tabela 8.12.

Parametro Descrigao do parametro Faixa de ajuste

Tdisco Tempo de retorno de disco 0,10...10s

Tabela 8.12: Parametro para ajuste da unidade de sobrecorrente com controle de torque (51C).
8.5.2 — Funcionamento

O relé pode emular a operacao de retorno do disco de relé eletromecanico, permitindo otimizar a
coordenagao da protecao do relé com relés eletromecanicos para curto evolutivo. O valor
programado no parametro Tdisco € subtraido do tempo de atuagc&o calculado na unidade de
sobrecorrente temporizada no caso de repeticdo da falta para simular a operagao do disco do relé
eletromecanico. A figura 8.11 exemplifica a influéncia da posi¢gdo do disco no tempo de atuagao
de um relé eletromecanico.
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situagao 1 situacao 2
L TRIP B TRIP
15s
O —0
disco em falta
repouso tempo programado = 15s
atuagao com tempo de 15s
situagdo 3 situacao 4
5s
TRIP TRIP
5s
o o
retor.no parcial repeticdo da falta apos atuacao anterior
do disco de 5s tempo programado = 15s

atuagcdo com tempo de 5s

Figura 8.11: Simulagao da atuacao de relé eletromecanico.
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